
2023年度　第3回　山彦シンポジウムプログラム 2023年2月20日～2023年2月21日

日付 時間 予定/セッション 司会
進行 マイク係

発表者 所要
時間 題目

名前 学年

2月20日

8:45 ～ 9:00
集合・準備

注意事項説明 0:15

9:00 ～ セッション開始

9:00 ～ 10:34 session1:制御・経路計画 YUR FMC

朱 柳溢 M1 0:20

小竹 一毅 M1 0:20

潘 思宇 D1 0:25

安達 波平 D2 0:25

10:34 ～ 10:44 休憩 0:10

10:44 ～ 11:02 LT1:自己位置推定 ZHU -
佐々木 将太 B4 0:05

小橋 勇輝 M2 0:05

Moreno Fabian M2 0:05

11:02 ～ 11:12 休憩 0:10

11:12 ～ 11:54 session2:コンピュータビジョン KYT SSK
種子田 祐輔 M1 0:20

Muhammad Angga Muttaqien M1 0:20

11:54 〜 12:54 昼食休憩 1:00

12:54 ～ 13:36 session3:自己位置推定① NSK PSY
嶋地 直広 外部 0:20

杉田 純平 M1 0:20

13:36 ～ 13:46 休憩 0:10

13:46 ～ 14:10 LT2:話題提供 TND -

庄子 寛人 M2 0:05

由利 倫太朗 M2 0:05

及川 裕介 M2 0:05

阿部 太郎 D3 0:05

14:10 ～ 14:20 休憩 0:10

14:20 ～ 15:23 session4:自己位置推定② OKW KTK

仲谷 瞭 M1 0:20

田中 諒平 M1 0:20

星崎 翔太 M1 0:20

15:23 ～ 15:33 休憩 0:10

15:33 ～ 16:36 session5:物体認識・行動認識 ABE TNK

西村 浩毅 M1 0:20

高松 陸 M1 0:20

Jair Augusto Bottega M1 0:20

16:36 ～ 解散

日付 時間 予定/セッション
司会
進行

マイク係
発表者 所要

時間
題目

名前 学年

2月21日

8:45 ～ 9:00
集合・準備

注意事項説明 0:15

9:00 ～ セッション開始

9:00 ～ 9:47 session6:生活支援ロボット YSK MAE
猪多 洋介 M1 0:20

Sumiya Ejaz D2 0:25

9:47 ～ 9:57 休憩 0:10

9:57 ～ 10:22 LT3:コンピュータビジョン SKM -

大熊 啓資 B4 0:05

平山 大葵 M2 0:05

藤田 晃生 M2 0:05

三好 竜太朗 M2 0:05

10:22 ～ 10:32 休憩 0:10

10:32 ～ 11:14 session7:深層学習・強化学習 OKM MRI
佐藤 航成 M1 0:20

Victor Augusto Kich M1 0:20

11:14 ～ 11:24 休憩 0:10

11:24 ～ 11:48 LT4:農業ロボット DHA -

坂本 輝太 B4 0:05

渡辺 樹 B4 0:05

大岡 千洸 M2 0:05

山口 毅杜 M2 0:05

11:48 〜 12:48 昼食休憩 1:00

12:48 ～ 13:35 session8:建設ロボット SAT SWB
圓井 雄太 M1 0:20

坂田 崚真 D2 0:25

13:35 ～ 13:45 休憩 0:10

13:45 ～ 14:27 LT5:制御・経路計画 MYS -

前田 祥太朗 B4 0:05

吉門 英樹 B4 0:05

松永 英樹 B4 0:05

小山 優輝 B4 0:05

外山 淳也 M2 0:05

橘 晃生 M2 0:05

邱 一平 D3 0:05

14:27 ～ 14:37 休憩 0:10

14:37 ～ 15:40 session9:農業ロボット IDA FJT
村上 皓亮 M1 0:20

澤邉 智哉 M1 0:20

楊 亮亮 外部 0:20

15:40 ～ 解散


