
2024年度　第3回　山彦シンポジウムプログラム　 2024年2月20日～2024年2月21日

日付 時間 予定 /セッション
司会
進行

マイク係
発表者 所要

時間
題目

名前 学年

2月20日

8:45 ～ 9:00 集合・準備
注意事項説明

0:15

9:00 ～ セッション開始

9:00 ～ 9:40 LT1:画像処理・物体認識 YKT N/A

Rajan Irene Kezia B4 0:05
出口　明宏 M2 0:05

澤邉 智哉 M2 0:05
種子田祐輔 M2 0:05
佐藤航成 M2 0:05
圓井雄太 M2 0:05

EJAZ SUMIYA D3 0:05

9:40 〜 9:55 休憩 0:15

9:55 ～ 11:05
session1:車輪移動ロボット

OOY JNP

山口 敦史 M1 0:20

皆川 和範 M1 0:20

session2:脚移動ロボット 外山 淳也 D1 0:25

11:05 ～ 11:20 休憩 0:15

11:20 〜 12:25 session3:ナビゲーション YMG MKW

石関 隼人 M1 0:20
小山優輝 M1 0:20

Adintaka Galih Sinara M1 0:20

12:25 ～ 13:15 昼食休憩 0:50

13:15 〜 13:40 LT2:移動ロボット N/A

太谷 豪 B4 0:05
杉田純平 M2 0:05

西村 浩毅 M2 0:05

Jair Augusto Bottega M2 0:05

13:40 ～ 13:55 休憩 0:15

13:55 〜 15:05 session4:MCMPC ISZ KYM

前田　祥太朗 M1 0:20
森湧真 M1 0:20

橘 晃生 D1 0:25

15:05 ～ 15:20 休憩 0:15

15:20 〜 16:30 session5:農業用ロボット MAE MRY

宮島 大知 M1 0:20

坂本 輝太 M1 0:20

Siyu Pan D2 0:25

16:30 解散

日付 時間 予定 /セッション
司会
進行

マイク係
発表者 所要

時間
題目

名前 学年

2月21日

8:45 ～ 9:00 集合・準備
注意事項説明

0:15

9:00 ～ セッション開始

9:00 〜 10:59

session6:経路計画

MIN KWT

竹田 琉可 B4 0:29

釜形 幸大 M1 0:20

安達 波平 D3 0:25

session7:センサ
江口　満国 M2 0:20

嶋地 直広 その他 0:20

10:59 〜 11:14 休憩 0:15

11:14 〜 11:44 LT3:制御・強化学習 MYJ N/A

川本 稜生 B4 0:05

嶺山 晃希 B4 0:05

矢作 恒太 B4 0:05

ZHU LIUYI M2 0:05

Victor Augusto Kich M2 0:05

11:44 ~ 11:59 休憩 0:15

11:59 〜 12:24 LT4:話題提供 RRR N/A

高松　陸 M2 0:05

星崎 翔太 M2 0:05

猪多 洋介 M2 0:05
村上皓亮 M2 0:05

12:24 〜 13:14 昼食休憩 0:50

13:14 ～ 14:44 session8:環境認識 TKS TAK

渡辺 樹 M1 0:20

清水 美羽 M1 0:20

貞光 修佑 M1 0:20

Fabian Moreno D1 0:25

14:44 〜 14:59 休憩 0:15

14:59 ～ 15:29 LT5:自己位置推定・経路計画 IDA N/A

竹下奏太 B4 0:05

関 義顕 B4 0:05

竹田 雄貴 B4 0:05

田中 諒平 M2 0:05
小竹 一毅 M2 0:05

15:29 〜 15:44 休憩 0:15

15:44 ～ 17:14

session9:地図生成

SAD SMZ

中尾拓道 M1 0:20

Ziquan Wang D1 0:25

session10:マニピュレータ
佐々木 将太 M1 0:20

松永 英樹 M1 0:20

17:14 懇親会


